ESPECIFICACIONES

Posicionamiento GNSS

.................................................................................. 1598

L1C/A, L2C, L2P, L5

GLONASS. ... L1C/AL1PL2C/AL2P,L3*
BDS... BDS-2: B1l, B2, B3l
BDS-3: B1l, B3I, B1C, B2a, B2b*

GALILEO. ..., E1, E5A, E5B, E6C, AltBOC*
SBAS(WAAS/MSAS/EGNOS/GAGAN)......ccuiiiiiiiiiiiiiiieiene L1C/A, L5*

Tasa de salida de posicionamiento..................c.cceeee.
Tiempo de iniCializacion. .............coviii e <10s
Fiabilidad de la inicializacion.................cooooiiiiiiii e >99.99%

Precision en Posicionamiento

DGNSS (Diferencial con codigos).... . Horizontal: 0.25m + 1 ppm RMS
Vertical: 0.50 m + 1 ppm RMS

Estatico (observaciones largas)..... Horizontal: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
Vertical: 3mm + 0.4 ppm RMS

Estatico................ Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Vertical: 3.5 mm+ 0.5 ppm RMS

Estatico I’épidO ........................... Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Vertical: 5mm + 0.5 ppm RMS

PPK... Horizontal: 3 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 5mm + 1 ppm RMS

RTK(UHF) ..................................... Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 155 mm + 1 ppm RMS

RTK(NTRIP).....ooiiiii Horizontal: 8 mm + 0.5 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 0.5 ppm RMS

Tiempo de inicializacion RTK....... ... 2~8s
Posicionamiento SBAS...................... ..l Tipicamente < 5m 3DRMS
IMU.............. Incertidumbre adicional a la punta del baston horizontal

normalmente menora 10mm + 0.7 mm/° inclinacioén,

por debajo de los 30°
Rangode Compensacion IMU.................cooii s 0°~60°

Caracteristicas del Hardware

DIMENSIONES. ... ...eeeeeeeeeeee e 154mm(c¢)*x 106mm(H)
PESO....iiiii 1.3kg (con baterias)
Material...............coooiii, Carcasa de aleacién de magnesio y aluminio
Temperatura de Operacion.............coovueuieuiueieieii e -25°C ~ +65°C
Temperatura de almacenamiento. ..............c.ocovvevieieeiencnnnen. -40°C ~ +80°C
Humedad. ... 100% No condensada
Impermeable /a prueba de polvo. cevneneennn |PB8, protecci()n para inmersiones

prolongadas a una profundidad de 1 metro/IP68,
totalmente protegido contra polvo transportado

por el viento.

Choque / Vibracion. ..o Resiste caidas naturales hasta

2 metros instalado en el bastén hacia pisos de concreto

CONSUMO A€ ENEIGIA. ... euieeeeeet e e 2W

Fuente de energia........................ 6-28V DC, proteccion por sobre tension

Bateria...........coooooiiiiii 7.4V 3400mAnh x 2 Baterias de

Li-ion recargables y extraibles

Battery life(Dual-battery)...............ccoceeienian. 15h(Rover Bluetooth mode)
WIFI

Modem. ..o 802.11 b/g estandar

Punto de acceso WIFI ................... El receptor emite el acceso a su Web Ul

mediante cualquier dispositivo movil

Enlace de Datos WIFI.................El receptor puede transmitir y recibir flujo de

datos de correccién a través de un enlace WIFI

ftems marcados con * se actualizara con la nueva versién de firmware

Los datos provienen del laboratorio de productos GNSS de SOUTH, y los resultados pueden variar de acuerdo a las

condiciones locales.

Comunicaciones
Puertos (E/S).................. 5PIN LEMO Puerto de energia externa + Rs232
7-PIN LEMO(USB, OTG y Ethernet)
1 interfaz datos PPS
Ranura para tarjeta SIM (estandar)
UHF interno....................... Receptor y transmisor, 1/2/3W intercambiable,
Rango de frecuencias. ............oevoeiiiiiiiii 410 - 470MHz
Protocolos de comunicacion....................... Farlink, Trimtalk450s, SOUTH,
HUACE, ZHD
Rango de comunicacion................. Tipicamente 10km con protocolo Farlink
Red movil celular.............cooooieiiiiiie 4G modulo celular estandar
Bluetooth.............. .... BLEBIuetooth 4.0 estandar, Bluetooth 2.1 + EDR
Comunicacion NFC................... mediante un rango corto (menor a 10 cm)

Emparejamiento automatico entre el receptor y el controlador
(el controlador debe tener la opcién de comunicacién NFC)

Almacenamiento/Transmision
Memoria iNterna....... ..o 16GB SSD
Almacenamiento de ciclo (la data mas
antigua sera eliminada automaticamente
cuando no haya suficiente espacio)
Admite almacenamiento USB externo

Transmision de datos..........cccoveirereenneneienee e Modo Plug and play USB
admite descarga de datos via FTP/HTTP
Formato (datos)..........................Estaticos: STH, Rinex2.01, Rinex3.02, etc.

Formato Diferencial: CMR (solo GPS), CMR+(solo
GPS), RTCM 2.3, RTCM 3.0, RTCM 3.1, RTCM 3.2
Formato de datos de navegacion: NMEA 0183, PJK,
Modelo de red de cédigo binario compatible: VRS,
FKP, MAC, totalmente compatible con protocolo NTRIP

Sensores
Burbuja electronica....................] El software del controlador puede mostrar
la burbuja electrénica, chequeo del estado
de nivelacion del bastén en tiempo real
IMUL. . médulo IMU incorporado, libre
de calibracion e interferencias magnéticas
Termémetro....................... Sensor de temperatura incorporado, Adoptando

tecnologia inteligente de control de temperatura,
monitoreando y ajustando la temperatura del receptor

Interaccion de Usuario

Sistema OPEratiVo. ........c.uiiueii e Linux
BOtONES. ..t Botodn Unico
Indicadores................. 4 indicadores LED con colores, indicador de bateria

Interaccion web..................... Con el acceso a la gestion de la interfaz web
interna a través de WiFi o conexion USB, los usuarios

son capaces de monitorear el estado del receptor

y cambiar las configuraciones libremente

Guiadevoz.............. Proporciona indicaciones de estado y funcionamiento
por voz, y admite chino / inglés / coreano /

espafiol / portugués / ruso / turco

Desarrollo secundario...................... Proporciona un paquete de desarrollo
secundario y formato abierto de datos de observacion de OpenSIC

y la definicion de la interfaz de interaccion

Servicio Cloud (nube)........................cccec.........La poderosa plataforma en
la nube proporciona servicios en linea como administracién remota,
actualizacion de firmware, registro en linea, etc.
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SOUTH SURVEYING & MAPPING TECHNOLOGY CO., LTD.

Add: South Geo-information Industrial Park, No.39 Si Cheng Rd, Guangzhou, China
Tel: +86-20-23380888 Fax: +86-20-23380800
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Tecnologiade hlogueo de seiial hase inteligente

Utilizando la tecnologia de seguimiento y bloqueo de sefial uno a uno, y la frecuencia
independiente bajo el protocolo Farlink, el mévil G9 puede bloquear y capturar continuamente la
sefial de la estaciéon base de destino para reducir la interferencia de frecuencia cruzada aunque
otras estaciones base estén trabajando cerca con el mismo canal.
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Lo ultimo enrendimiento UHF interno

El G9 supera las limitaciones de las longitudes de onda. Adopta un disefio de microcircuito de
alta velocidad para actualizar las antenas UHF incorporadas. Combinando un médulo UHF de
alto rendimiento con la tecnologia de comunicacién Farlink, que aumenta la sensibilidad de la
sefal y la eficiencia de transmisién, y realmente logra el objetivo de un rango de trabajo de ultra
larga distancia de 10 km.
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La altaintegracion crea un trahajo de campo convenie IB

Con una nueva tecnologia de integracion RTK, las antenas de radio, Bluetooth, WIFI y GSM estan
altamente integradas en la antena GNSS. Todas estas antenas estan integradas para que cualquier
modo de trabajo se pueda completar sin ninguna antena externa, lo que reduce los accesorios de

transporte y hace que el trabajo de campo sea conveniente y mas facil.




Ventajosaplataforma SoC (System-on-Chip)

La placa GNSS del G9 se actualiz6 a la tecnologia SoC mas avanzado, que es un chip de alta
integracion que tiene 1598 canales para el seguimiento de multiples constelaciones y
frecuencias, suprime de manera eficiente las sefiales de interferencia y obtiene datos de
observaciéon de mayor calidad de las constelaciones GNSS.
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Potente gestiondel sistema
—ROS inteligente

El G9 esta integrado con el sistema ROS, que viene con un
despliegue inteligente de componentes de hardware multimodo,
una gran potencia informatica y un mecanismo de programacion
inteligente, y se acopla con un mecanismo de gestion de
memoria ultrafino, lo que hace que la fluidez y la velocidad de
ejecucion del receptor sean integrales y mejorados.
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El compensador automatico IMU de alto rendimiento integrado

corrige las coordenadas hasta la punta del baston, lo que ayuda
a los usuarios a medir o replantear puntos de forma rapida y " /
rango del angulo de inclinacién puede alcanzar hasta 60°.

precisa sin necesidad de nivelar estrictamente el receptor. El i / /
&

Ademas, la compensacioén todavia esta disponible, aunque la * /
solucién fija se pierda por un corto tiempo. Los usuarios pueden ,\

continuar con la medicién después de que la solucion fija se

recupere sin necesidad de inicializar el médulo IMU nuevamente,

lo que ayuda a los operadores a aumentar la productividad en un K
30%.
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Inmune a Libre de 200Hz mayor
magnetismo calibracion actualizacion inclinacion

Jornadade trahajo superlarga

G9 también adopta un disefio de sistema de bateria dual para
que pueda lograr una mayor duracion de la bateria mientras
mantiene un rendimiento soélido. La funcién reemplazable en
caliente le permite cambiar la bateria una por una cuando la
energia es baja. Puede continuar con el trabajo sin apagar el
receptor.

El receptor G9 puede funcionar de forma continua durante unas

15 horas en modo Rover+Bluetooth con 2 baterias. El volumen 3400mnn x 2

de energia es visible sincrénicamente en el panel de control.
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